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3.5 Soustavy lineárních nerovnic 

Soustava nerovnic –neznámá musí vyhovovat všem nerovnicím (všem podmínkám). 

Tvar soustavy nerovnic např.: 𝒂𝒙 + 𝒃 > 𝟎 

 𝒄𝒙 + 𝒅 ≤ 𝟎, kde 𝒂, 𝒃, 𝒄, 𝒅 ∈ 𝑹 

Postup řešení soustavy lineárních nerovnic: 

 Budeme řešit jednotlivé nerovnice zvlášť 

 Do množiny kořenů budou patřit čísla, která splňují obě podmínky, tj. průnik obou množin 

Př. Vyřeš v R soustavu nerovnic 

a) 2x − 4 < 0 

x ≤ 6x + 15 

2x − 4 < 0 ∩ x ≤ 6x + 15 

2x < 4 ∩ −5x ≤ 15 

x < 2 ∩ x ≥ −3 

b) 3(x − 2) ≤ 9 

4 < 2𝑥 − 18 

3(x − 2) ≤ 9 ∩ 4 < 2𝑥 − 18 

3x − 6 ≤ 9 ∩ 22 < 2𝑥 

3x ≤ 15 ∩ 11 < 𝑥 

x ≤ 5 ∩ 11 < 𝑥 

c) 12(2x + 3) ≥ −6(x + 4) 

x + 8 ≤ 2(1 − x) 

12(2x + 3) ≥ −6(x + 4) ∩ x + 8 ≤ 2(1 − x) 

24x + 36 ≥ −6x − 24 ∩ x + 8 ≤ 2 − 2x 

30x ≥ −60 ∩ 3x ≤ −6 

x ≥ −2 ∩ x ≤ −2 

d) x + 2 > 2𝑥 + 3 > 3𝑥 + 5 

x + 2 > 2𝑥 + 3 

2x + 3 > 3𝑥 + 5 

x + 2 > 2𝑥 + 3 ∩ 2x + 3 > 3𝑥 + 5 

−x > 1 ∩ −x > 2 

x < −1 ∩ x < −2 

x ≥ −2 ∩ x ≤ −2 

Př.: Pracovní sešit str. 56-57/př. 19-21 
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